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Vue d’ensemble du processus 1. 



Données acquises 2. 

Données LiDAR au format LAS Image panoramique au format JPG 

Données de géoréférencement de la trajectoire 

et des images au format CSV Image planaire au format JPG 



Détection automatique des panneaux 

dans les images 
3. 

Annotations issues des détections visualisées dans le logiciel labelme sous Python 



Identification et géolocalisation des panneaux  4. 

Identification des multiples détections dans les images d’un même panneau 

Géolocalisation du panneau à cette étape 

Trajectoire de la session 



Création d’un inventaire 5. 

L’inventaire contient la liste des panneaux sur la trajectoire 

(identifiant, classe, géolocalisation, noms des images et des fichiers LAS associés, boîtes englobantes) 



Correspondance dans le nuage de points 6. 

Image planaire Nuage original Nuage (re)colorisé Localisation des points du panneau 

dans le nuage de points 
(Re)Colorisation des points du panneau 

à partir des couleurs de l’image planaire 



Mesures dans le nuage de points 7. 

Les points du panneau extraits permettent d’en retrouver la gamme 

L’extraction de caractéristiques supplémentaires est envisagée 

(réflectance, planéité, état, orientation, …) 



Données utilisateur 8. 

 1. Inventaire, Shapefile et  

  fichier d’exploration QGIS 

 3. Images panoramiques au format JPG 

 4. Images planaires 

au format JPG 

    (sans annotation 

    et avec annotations) 

 2. Données LiDAR 

    au format LAS (originaux 

    + fusionnés & découpés) 

 5. Données IREVE 



Exploration des données (avec QGIS) 9. 

 1. Consultation des panneaux géoréférencés 

et de la table des attributs 
 2. Ouverture des images et fichiers LAS associés 

à un panneau en cliquant sur une action 



Exploration des données (avec IREVE) 9. 

 1. Consultation des panneaux géoréférencés 

        et de leurs attributs 
 

 2. Prises de mesures / Données modifiables 
 

 3. Export vers des bases de données / SIG 
 

 4. Vue immersive des images panoramiques 
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